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NOTA 2NOTA 2::
Il Il rapportorapporto didi conversioneconversione M (a M (a paritparitàà didi
dutyduty--cycle) cycle) èè maggioremaggiore in in funzionamentofunzionamento
discontinuodiscontinuo (DCM) (DCM) cheche in in funzionamentofunzionamento
continuo continuo (CCM)(CCM)
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Funzionamento con carico resistivoFunzionamento con carico resistivoFunzionamento con carico resistivo

• Per avere funzionamento continuo per un certo
δ basta imporre k > klim, ovvero Ro < 2fSL/(1- δ)

• Per avere funzionamento continuo in ogni
condizione (0 < δ < 1) si pone k > 1 (Ro < 2fSL)

• Connettendo un carico “zavorra” (bleeder) che
soddisfi la condizione Ro < 2fSL si ottiene un 
funzionamento sempre continuo

•• Per Per avereavere funzionamentofunzionamento continuo per un continuo per un certocerto
δδ bastabasta imporreimporre k > k > kklimlim, , ovveroovvero RRoo < 2f< 2fSSL/(1L/(1-- δ)δ)

•• Per Per avereavere funzionamentofunzionamento continuo in continuo in ogniogni
condizionecondizione (0 < (0 < δδ < 1) < 1) sisi pone k > 1 (pone k > 1 (RRoo < 2f< 2fSSLL))

•• ConnettendoConnettendo un un caricocarico ““zavorrazavorra”” ((bleederbleeder) ) cheche
soddisfisoddisfi la la condizionecondizione RRoo < 2f< 2fSSL L sisi ottieneottiene un un 
funzionamentofunzionamento sempresempre continuocontinuo

Caso limite tra CCM e DCMCaso limite tra CCM e DCMCaso limite tra CCM e DCM

MCCM = MDCMMMCCMCCM = M= MDCMDCM klim = 1 - δkklimlim = 1 = 1 -- δδ
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LaboratorioLaboratorio

AnalisiAnalisi delledelle formeforme dd’’ondaonda didi un un 
convertitoreconvertitore buck (CCM e DCM)buck (CCM e DCM)

FunzionamentoFunzionamento a regimea regime



ConclusioniConclusioni
•• La La caratteristicacaratteristica didi controllocontrollo del del convertitoreconvertitore

buck buck risultarisulta linearelineare solo in CCMsolo in CCM
•• In DCM la In DCM la caratteristicacaratteristica didi controllocontrollo èè

nonlinearenonlineare e e dipendentedipendente dalladalla correntecorrente didi caricocarico
•• Il Il convertitoreconvertitore non non èè controllabilecontrollabile a a vuotovuoto
•• Il Il controllocontrollo delladella tensionetensione dd’’uscitauscita puòpuò essereessere

garantitogarantito applicandoapplicando un un caricocarico zavorrazavorra
•• Un Un opportunoopportuno dimensionamentodimensionamento del del caricocarico

zavorrazavorra e e delldell’’induttanzainduttanza didi filtrofiltro garantiscegarantisce ilil
funzionamentofunzionamento CCM in CCM in ogniogni condizionecondizione


